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1.2. Facultatea
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1.3. Departamentul
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1.6. Forma de organizare
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1.7. Programul de studii
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2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Teoria sistemelor

2.2. Titularul activitatilor de curs

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU

2.3. Titularul activitatilor de seminar/
laborator

Sef lucr. dr. ing. Andreea IACOB

2.4. Anul de studiu | 2 2.5. 1 | 2.6. Tipul de E 2.7. Regimul | DOB
Semestrul evaluare disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activititilor didactice)
3.1. Numarul de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3.sem. 2
3.4. Total ore din planul de invatamant 56 din care: 3.5 curs 28 | 3.6.sem. 28
Distributia fondului de timp - ore/sapt.
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara 1n biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregéatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 12
Tutorat -
Examinari 2
Alte activitati: consultatii 2
3.7. Total ore studiu individual 44
3.8. Total ore pe semestru 100
3.9. Numairul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum °

Studentul trebuie sa posede cunostinte de specialitate dobandite la
urmatoarele discipline: Analiza matematica, Algebra liniara, geometrie
analitica si diferentiald, Matematici speciale, Fizica I - Elemente generale,
Fizica II - Elemente de mecanica, Fizica III - Electrotehnica.

4.2. de competente | o

Nu sunt necesare.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului o

Cursul imbind mai multe metode de predare: clasic, online (in

functie de decizia Senatului universitatii si Consiliului
facultitii), cu videoproiector. Ca strategii de transmitere si




insusire a cunostintelor se utilizeaza: Expunerea; Interogarea;
Deductia; Testarea; Evaluarea finala.

5.2. de desfasurare a seminarului/ | e
laboratorului

Sunt prezentate exemple si sunt rezolvate diverse exercitii si
probleme pe baza notiunilor teoretice prezentate la curs,
clasic si cu utilizarea unor medii de programare si simulare
specifice.

v _ee

6. Obiectivele disciplinei - rezultate asteptate ale invatarii la formarea cirora contribuie parcurgerea
si promovarea disciplinei

Studentul/Absolventul:
° 1. Descrie, identifica, sumarizeaza concepte si metode elementare referitoare la sisteme
£ in general si la sisteme digitale si retele de calculatoare in special si modul lor de
g» aplicare in probleme concrete.
= 2. Explica si interpreteaza rezultate teoretice si experimentale din matematica, fizica,
©) chimie, economie, desen tehnic si informatica.
Studentul/Absolventul:
1. Utilizeaza metode specifice de masura a marimilor electrice si identifica dispozitivele
electronice digitale si analogice.
2. Analizeaza sistemele utilizand teoriile studiate si proiecteaza, implementeaza,
diagnosticheaza si depaneaza sisteme digitale.
3. Aplica criterii si metode de evaluare pentru identificarea, modelarea, experimentarea,
— analiza si aprecierea calitativd si cantitativa a fenomenelor si proceselor specifice
== domeniului fundamental folosind inclusiv tehnologii digitale.
£ = 4. Achizitioneaza si prelucreaza date, interpreteaza rezultate teoretice si experimentale.
2 2 5. Analizeaza sistemele si proprietdtile acestora, proiecteaza sisteme automate si
<= evalueazd performantele acestora.
= Studentul/Absolventul:
) 1. Deruleazd procese din managementul proiectelor de calculatoare si tehnologia
S informatiei, cu preluarea diferitelor roluri in echipd si descrierea clara si concisa,
= o verbal si 1n scris, a rezultatelor.
2 ‘g 2. Selecteaza si analizeaza sursele bibliografice specifice domeniului.
S % 3. Demonstreaza autonomie in invitare pe problematici specifice domeniului.
3 5 4. Are o comportare onorabild, responsabild, etica, in spiritul legii pentru a asigura
K= reputatia profesiei.

7. Continuturi

7.1. CURS Modalitatea | Metode de predare Fond de
de timp alocat
desfasurare (ore)
1. Concepte fundamentale ale sistemelor Online Ca strategii de 4
automate sincron transmitere si nsusire
- Sisteme orientate; Exemple (saptamanile | a cunostintelor se
- Conceptul de stare 1-2) utilizeaza: Expunerea;
2. Sisteme liniare invariabile in timp Online Interogarea; Deductia; 8
- Functia de transfer sincron Testarea; Evaluarea
- Reprezentarea grafica a sistemelor (saptamanile | finala.
- Conexiunea sistemelor; Reduceri echivalente | 3-6)
- Ecuatii de stare
- Controlabilitatea si observabilitatea
sistemelor
- Caracteristici de frecventa
- Stabilitatea sistemelor
3. Structura generald a unui sistem de reglare Fata in fata 4
automata (saptamanile
7-8)




- Structura generala a unui sistem de reglare
conventionala

- Clasificarea regulatoarelor si a sistemelor de
reglare

. Algoritmi si elemente tipizate de reglare
automata

- Elementul P

- Elementul I

- Elementul PI

- Elementul PD

- Elementul PID

Fata in fata
(saptamanile
9-10)

. Indicatori de calitate si performante impuse
sistemelor de reglare

- Indicatori de calitate care masoara precizia
sistemelor de reglare

- Eroarea stationara de pozitie provocata de
variatia treaptd a unei perturbatii

- Indicatori de calitate si performante definite
in regim armonic

- Indicatori de calitate si performante definite
in regim tranzitoriu

Fata in fata
(saptamanile
11-12)

. Structuri de reglare

- Sisteme de reglare combinata

- Sisteme de reglare 1n cascada

- Sisteme de reglare cu regulatoare
bipozitionale

- Sisteme de reglare cu regulatoare
tripozitionale

Fatd in fata
(saptamanile
13-14)

Bibliografie:

1. Astrom, K.J., Wittenmark, B., Computer-Controlled Systems: Theory and Design, Prentice-Hall,

1990.

2. Chin, C.S., Computer-Aided Control Systems Design: Practical Applications Using MATLAB®

and Simulink®, CRC Press, 2012.

3. Marin C., Popescu D., Teoria sistemelor si reglare automata, Ed. Sitech, Craiova, 2007.
4. Marin C., Sisteme discrete in timp, Ed. Universitaria Craiova, 2005.
5. Marin C., Popescu D., Petre E., lonete C., Selisteanu D., Teoria sistemelor, Ed. Universitaria,
Craiova, 2004.
6. lonescu V., Teoria sistemelor - Sisteme liniare, Ed. Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1985.
7. Nicola, M., D. Selisteanu, C.I. Nicola, Sisteme complexe de control inteligent al motoarelor
sincrone cu magneti permanenti si al convertoarelor electronice de putere, Academia de Stiinte
Tehnice din Romania, Seria ,,Studii si cercetari”’, Ed. AGIR, Bucuresti, 2023.
8. *** Automatica — vol. I (coordonator Dumitrache I.), Ed. Academiei Roméane, Bucuresti, 2009.
7.2. Seminar Modalitatea | Metode de predare Fond de
de timp
desfasurare alocat
(ore)

1. Transformarea Laplace directa si inversa.

Online sincron | Sunt prezentate

Exemple de aplicare (sdptdmanile | exemple si sunt 4
1-2) rezolvate diverse
2. Reprezentarea sistemelor liniare, invariante in | Online sincron | exercitii $i probleme )
timp. Functia de transfer (saptamana 3) | pe baza notiunilor
3. Raspunsul sistemelor la semnale de intrare Fata in fata teoretice prezentate )
(sdptamana 4) | la curs.
4. Conexiunea sistemelor. Reducerea sistemelor | Fatd in fata )

folosind scheme bloc

(saptamana 5)




5. Descrierea sistemelor prin ecuatii de stare. Fatd in fata
Forme canonice. Conversii intre modelele (saptamanile 4
sistemelor liniare 6-7)
6. Proprietati structurale ale sistemelor liniare: Fata in fata )
observabilitate, controlabilitate (saptamana 8)
7. Trasarea caracteristicilor de frecventa Fatd in fata )
(saptamana 9)
8. Analiza stabilitatii sistemelor Fata in fata
(saptamanile 4
10-11)
9. Legi de reglare tipizate Fata in fata
(saptamana 2
12)
10. Calculul performantelor sistemelor Fatd in fata
(saptamana 2
13)
Evaluare finala Fata 1n fata Evaluare finala
(saptamana 2
14)
Bibliografie:

1. Chin, C.S., Computer-Aided Control Systems Design: Practical Applications Using MATLAB®
and Simulink®, CRC Press, 2012.

2. Marin C., Petre E., Popescu D., lonete C., Selisteanu D., Teoria sistemelor-Probleme, Ed. Sitech,
Craiova (Editia a patra), 2005.

3. Marin C., Petre E., Popescu D., lonete C., Selisteanu D., Sisteme de reglare automata - Lucrari
practice 11, Ed. Sitech Craiova, 1998.

4. Marin C., Popescu D., Petre E., Ionete C., Selisteanu D., Sisteme de reglare automatd - Lucrari
practice I, Ed. Sitech, Craiova, 1997.

5. Selisteanu, D., M. Roman, L. Mandache, R. Prejbeanu, S. Ivanov, A. Radu, ,,Three-Level
Inverter Control Techniques: Design, Analysis, and Comparisons”, FElektronika Ir
Elektrotechnika, Vol. 27, Issue 3, pp. 26-37, 2021.

6. *** MATLAB and SIMULINK User’s Guides (Release 2025a, 2025b), The Mathworks Inc.,
SUA, 2025.

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
Continutul cursului a fost discutat cu reprezentantii:
= C-S Romania SA
» Forvia-Hella Craiova

9. Evaluare

9.3. Pondere din

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare | 9.2. Metode de evaluare <
nota finald

- Intelegerea notiunilor
fundamentale
corespunzatoare teoriei
sistemelor si reglarii
automate.

9.4. Curs - Capacitatea de a
realiza conexiuni intre
notiunile predate.

- Capacitatea de analiza
si sinteza intr-o situatie
concreta.

Verificare finala (scris,

0
grild/clasic si problema) 5%




9.5. Seminar

- Capacitatea de
aplicare a notiunilor
teoretice pentru
rezolvarea unor exercitii
si probleme concrete.

- Interpretarea
rezultatelor.

Verificare pe parcurs si
testare finala

25%

verificarii finale.

9.6. Standard minim de performanta:
= Obtinerea a minimum 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs, testarilor la seminar si

= Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreaga a punctajului final.

Data completarii
01.10.2025

Data avizarii in departament
03.10.2025

Titular de disciplina,
Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU

Semnatura titularului

Director de departament,
S.1. dr. ing. Nicolae ENESCU

Semnatura directorului de departament,

Decan,
Prof. dr. ing. Dorin SENDRESCU

Semnatura decanului




